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Taustaa - Tampere kohti automaattiliikennetta™**

* Vuonna 2014 valtuustoaloite Tampereen
saamiseksi mukaan robottiautojen
kokeilualueeksi TAMPEREEN

AUTOMAATTILIIKENTEEN

KOKEILUSUUNNITELMA

e Kolmivaiheinen Tampereen
automaattiliikenteen kokeilu- ja
kayttoonottosuunnitelma 2016-2017

o Tampereen automaattiliikenteen
kokeilusuunnitelma

Tampereen automaattililkenteen
kdyttéonottoselvitys

o Tampereen automaattiliikenteen
kayttoonottoselvitys
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TAMPERE.
Taustaa - Tampere kohti automaattiliikennetta™ "

 Tampereen automaattiliikenteen N e vt
kayttoonottosuunnitelma |
o Sarkanniemen liikenndinti
o Bussien letka-ajo valilla keskusta — Messu- ja Urheilukeskus
o TAYS:n sisainen palveluliikenne
o Automaattinen syottoliikenne Hervannassa
o Automaattiset tyokoneet

e Keskustelut LVM:n kanssa tason 4
automaattiliikenteen mahdollistamiseksi | | ,_
kaupunkiymparistossa Tampereen automaattiliikenteen

kayttoonottosuunnitelma

sivu 3
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TAMPERE.
Tampere kohti automaattiliikennetta """

* Vuosien 2017 — 2021 pormestariohjelmassa tavoitteena oli ottaa automaattinen
syottoliikenne kayttoon vuoden 2021 aikana
o Lauri Lylyn pormestariohjelma 2017: “Alyliikenteen ratkaisut lisdavat turvallisuutta, tekevat liikkumisesta
joustavampaa ja ymparistoystavallisempaa seka lisaavat kuntalaisten mahdollisuuksia valita
lilkkumismuotoja ja valineita. Esimerkiksi kutsuohjatut robottibussit ja kaupunkipyorat voivat jo

|lahitulevaisuudessa toimia syottoliikenteena ratikkareitille. Tavoitteena on saada robottibussit
Tampereella kdayttoon vaiheittain vuoteen 2021 mennessa.”

 Tampereella automaattiliikenteen pilotteja ollut aiemmin SOHJOA-projektin yhteydessa
Hervannassa ja pilotti Hiedanrannan alueella
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Automaattiliikennetta tukevat ja valmistelevaty, v pE RE.

FINLAND
hankkeet
* Rinnakkaisprojektit, mm. FABULOS Helsingissa 2
* Tason 4 automaattiajoneuvot - suunnitelma T TN
testausym péristbn méérittémiseksi MABRITTAMISEKSI

o
o 47 kehittamistoimenpidetta, jaettu kahdeksaan e
kategoriaan

o Hervannan alue, 5G-verkon alue

 EAKR-hanke, tason 4 automaattiliikenteen kehittaminen
o testialueen tuotteistaminen
o digikaksonen Hervannan alueesta

Real-time 5C mmWave propagation simulation tool
. o BUSINESS

* Kansallinen taustaselvitys: Automaattiliikenteen
vaikutukset tienpitdjien ja viranomaisten rooleihin,
t0|m|nt0|h|n Ja kUStannUkSIln Automaattiliikenteen vaikutukset

tienpitdjien ja viranomaisten
rooleihin, toimintoihin ja

kustannuksiin
Fé TAM pERE Ivitys EU EIP 4.2 —projektin tarpeisiin sivu 5

| pesstidmiontil Koskela, Kulmala, Jadskeldinen, Pakarinen
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ITS Factory — Hervannan testialue

e Automaattiliikenteen tietoturvallinen etavalvonta ja - R& ———
ohjaus vaatii hyvat tietoliikenneyhteydet - c
>
* Hervannassa yksityinen 5G-testiverkko (tehostettu i
4G/LTE). 5G-tukiasemia valokuituyhteyksin. Lisaksi ST
pilottikdytdssa ITS G5 —yksikaita. e e
* 5G-verkossa riittavasti kapasiteettia ja riittavan Ay il
alhaiset latenssit. Julkisissa 5G-verkoissa pidemmat ’ 2w S, e
latenssit. - e A

* 5G:n kayttoa automaattiliikenteessa tutkitaan useissa

projekteissa - PAREeT
e Kaytannossa tehokas tiedonsiirtoyhteys tarvitaan <

auton ja valvomon valiseen kommunikointiin, jotta ,,_:’L"%‘i',qﬁ’ ,
valvoja saa poikkeustilanteissa riittavan hyvan

tilannetiedon autosta ja ymparistosta ja voi auttaa
auton eteenpain
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Tampere kohti automaattiliikennetta — TAMPERE.

FINLAND
SHOW-hanke -
( )
) e ) : : 0
EU rahmttgmen SHOW hanke (Shared automation operation models %}\,’
for worldwide adoption) 2020-2023 o~
[
Tavoitteena on siirtya kohti automaattiliikenteen tuotantokayttoa TS 7o
69 osapuolta, 13 maasta. Budjetti 36 M€, johon EU-rahoitusta 30 M£. — —
Tampereen konsortiossa Sitowise, VTT, Sensible4 ja Tampereen E‘ Y agr—"
kaupunki. Tulossa lisarahaa ja uusi partneri. = %
=
Tampereen tavoitteena automaattiliikenteen vaiheittainen e
kayttoonotto, hankkeessa Tampereen pilottina syottoliikenne == -
raitiotiepysakille Hervannan alueella, last mile -ratkaisu e Prmocde o w0 keons IV
%52 2D ovar st ... SIT Valeo stws, Z
Sama§f§ hankkeessaﬂEuroopan kgske|§ten .alutort\aa?ttll||kenteen o R e = ¥ wmee Qmova
kehittajien kanssa, niin kaupunkeja kuin esimerkiksi ~ R e L kg [EEW swarosf comarcy
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automaattiajoneuvojen valmistajia

BasiEg) i, A —a
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Hervannan pilotti TAMPERE.

FINLAND

 SHOW-hankkeen Tampereen pilotti ajettiin 1-3 / 2022 kahdella
Toyota Proace -ajoneuvolla

 Tampereen pilotin erityishaaste talviolosuhteet, lumi, jaa ja
pakkanen. Lisaksi ajettiin osittain ratikkareitilla.

* Pilotissa ei kaytetty 5G-yhteyttd, ajoneuvoissa oli vield 4G/LTE
modeemit

sensible*




Hervannan pilotti TAMPERE.

FINLAND
* Pilotin reitti kiersi Hervannan lansipuolta myotapaivaan, |
syottoliikennetta Hervantakeskuksen ratikkapysakille

Robottibuss;. e

e Reitti oli noin 3,5 km pitka, 7 pysakkia Pysakki
* Ajoneuvot kulkivat noin 10 minuutin valein arkisin klo 8.30- !- Hervantakeskus
15.30. Pysakit
* Ajoneuvot ajoivat itsendisesti, mutta autossa oli il
4-T°ekkarinkatu
turvakuljettaja P s

7. Opiskelijankatu 7

* Matkustajia pilotissa oli 1 663

Robottibussipilotti

3.1.-18.3.2022
* Ajoneuvoilla ajettiin 5 569 kilometria i
Pysait | e b
1. Hervantakeskus F e
2. Sahkokatu
3. Ahvenisraitti i ; G wvsse e RODO  sonsibisd)
4. Teekkarinkatu el ‘\‘\:‘ Lisatiedot pilotista ja alkatauluista
5. Opiskelijankatu 33 s e

\ -
A\ A Thoa grcyect b recraoed unieng from ihe Fussgman Untan's Horzan 3500
\ -~ Pysiikid 3 Frebarc aned Inreowaces proge e hder 7204 rearment M 013503

6. Opiskelijankatu 23
P'é TAMPERE 7. Opiskelijankatu 7 o




Hervannan pilotti — keskeiset opit TAMPERE.

FINLAND

Johdon tuki, poliittinen tuki, yhteistyo, strategiat,
pormestariohjelma ym. — kehitetaan osaksi kaupungin
lilkennejarjestelmaa

Ajoneuvon nopeus, sulautuu liikennevirtaan, ei tule turhia
ohituksia

Asiakaspalvelu ja viestinta tarkeaa

Kunnossapito tarkeaa, liukkaudentorjunta, auraus ja puhtaanapito
o Automaattiajoneuvolla ei "pelisiimaa” esteiden suhteen
o Raiteet liukkaita




Hervannan pilotin jatko ja tukevat =~ TAMPEHEL.
hankkeet

EAKR-hanke "Autonomisen ajamisen operointi”

Kesto: 1.10.2021-31.5.2023

Budjetti: 519 598 €, 300 000 € operointiin, 50 000 € etaohjauskeskukseen
Toimijat: Business Tampere, VTT ja kilpailutuksessa valitut toimijat

Tavoite: Tarkea osa kokonaisjoukkoliikennetta tulee olemaan automaattinen liikenne ja
autonomiset ajoneuvot, jotka tulevat toimimaan merkittavana syottéliikenteen palvelunas
Automaattisten ja autonomisten ajoneuvojen “parvet” tulevat tarvitsemaan toteutuakseen
etdvalvontaa ja —ohjausta hoitavaa ohjauskeskusta, joka tassa hankkeessa toteutetaan.

Hankkeessa pilotoidaan autonomista syottoliikennetta Hervannassa (Makkarajarven reitti ja
Hervannan keskusta) kolmella ajoneuvolla noin kuuden kuukauden ajan, samalla
rakennetaan etaohjauskeskus ja testataan ajoneuvojen operointia etdohjauksella.

Lisaksi kesalla 2022 VTT:lla projekti, jossa kaytetaan automaattista Auvetch Iseautos-
sukkulabussia.
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Kiitos!
mika.kulmala@tampere.fi
0503826455



